
MEMV_WM_850_20_A  Kunde: Firma xx AG    Auftrag Nr. xx-xx-yy                        

                                                                          BESTELLUNG 170xxxx
01.06.2017

Werkst. Name : Schweisskonstruktion Excenter Dimension  

Stufe Entspannungsanlage Typ

%

60   

60   

60   

0 45 90 0 45 90

2D 3D 4D 2D 3D 4D

Grad Grad Grad Grad Grad Grad

X1 O V 12 33 30,4 Y1 L V 31,7 14,1 4,1

X1 O N 14,6 24 30,3 Y1 L N 33,3 9,5 7,1

X1 U V 11,4 46 32,6 Y1 R V 25 13,8 15,3

X1 U N 45,3 40,2 35,5 Y1 R N 29,2 13,3 16,3

X2 O V 5,1 20,1 29 Y2 L V 18,6 165 140

X2 O N 15,2 21 19,7 § Y2 L N 91,8 160 150,4

X2 U V 7,8 36,1 39,6 Y2 R V 27,6 41,8 42

X2 U N 18,3 27,1 37,3 Y2 R N 48 40,6 46,6

X3 O V Y3 L V

X3 O N Y3 L N

X3 U V Y3 R V

X3 U N Y3 R N

X4 O V Y4 L V

X4 O N Y4 L N

X4 U V Y4 R V

X4 U N Y4 R N

2d 3D 4D 2D 3D 4D

Z1 LO V 15,8 8,5 6,7 Z3 RO V

Z1 LO N 12,8 0,6 6,1 Z3 RO N

Z2 LU V 14,3 10,1 7 Z4 RU V

Z2 LU N 14,8 11,8 11,5 Z4 RU N
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4D 15052

m   s/2

Werkstück Gewicht

2D

3D

m/2 s

Erreger Energie  % / N

14550,27

13797,66667

13797,66667

RPM

5800

5500

5500
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X

X
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X Achse X1 X2 X3 X4

X Achse  oben 0 Grad vorher 12 5,1 0 0  
X Achse  oben 0 Grad  nachher 14,6 15,2 0 0

2,6 10,1 0 0 12,7

X Achse  unten   0 Grad vorher 11,4 7,8 0 0
X Achse unten   0 Grad nachher 45,3 18,3 0 0

33,9 10,5 0 0 44,4

X Achse  oben 45 Achse vorher 33 20,1 0 0
X Achse  oben 45 Achse  nachher 24 21 0 0
Differenz oben -9 0,9 0 0 9,9

X Achse  unten 45 Achse vorher 11,4 20,1 0 0
X Achse unten 45 Achse nachher 45,3 36,1 0 0

33,9 16 0 0 49,9

X Achse  oben 90  Achse vorher 30,4 29 0 0
X Achse  oben 90 Achse  nachher 30,3 19,7 0 0
Differenz oben -0,1 -9,3 0 0 9,4

X Achse  unten 90 Achse vorher 32,6 39,6 0 0
X Achse unten 90 Achse nachher 35,5 37,3 0 0

2,9 -2,3 0 0 5,2

Y1 Y2 Y3 Y4
Y2 Y3 Y4

Y Achse links 0 Grad vorher 31,7 18,6 0 0  
33,3 91,8 0 0

Differenz oben 1,6 73,2 0 0 74,8

Y Achse      rechts  0  Achse  vorher 4,1 140 0 0
Y Achse     rechts  0 Achse   nachher 7,1 150,4 0 0

3 10,4 0 0 13,4

Y Achse  links 45 Grad vorher 14,1 165 0 0  
Y Achse  links45 Grad nachher 9,5 160 0 0

-4,6 -5 0 0 9,6

Y Achse       rechts 45 Achse  vorher 13,8 41,8 0 0
Y Achse      rechts  45 Achse   nachher 13,3 40,6 0 0

-0,5 -1,2 0 0 1,7

Y Achse  linkls 90 Grad vorher 4,1 140 0 0
Y Achse  lienks  90 Grad nachher 7,1 150,4 0 0

3 10,4 0 0 13,4
Y Achse       rechts 90 Achse  vorher 15,3 42 0 0
Y Achse      rechts  90 Achse   nachher 16,3 46,6 0 0

1 4,6 0 0 5,6
Z Achse Z1 Z2 Z3 Z4

15,8 14,3 0 0  

12,8 14,8 0 0
-3 0,5 0 0 3,5

8,5 10,1 0 0
0,6 11,8 0 0
-7,9 1,7 0 0 9,6

6,7 7 0 0  

6,1 11,5 0 0
-0,6 4,5 0 0 5,1

149

80,7
38,7

Total   0  Grad 45 Grad 90 Grad 268

132

119

18,2

268

Total Anzahl Messpunkte    

m   s/2

Veränderung  Total  45 Grad

Total X Verschiebung

Total Y Verschiebung

Total Z Verschiebung 

m   s/2

m   s/2

m   s/2

m   s/2

m   s/2
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Differenz unten

Differenz unten

Differenz oben

Z Achse  oben links     90°

Differenz unten

Veränderung  Total  0 Grad

Veränderung Total 90  Achse

Total Veränderung   X /Y/ Z

Differenz unten

m   s/2

m   s/2

Differenz oben

Z Achse  oben links   0 Grad vorher 

Z Achse  oben links   0 Grad nachher

Differenz unten

Differenz oben

Differenz unten

Y Achse

Differenz unten

Z Achse  oben links     90°

Y Achse links 0 Grad nachher

Differenz oben

Differenz unten

Z Achse  oben links     45°

Z Achse  oben links     45°
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Vermessen an diesem  Werkstück

X Achse oben  0 Grad 12,7 m   s/2

X Achse  unten  0 Grad 44,4 m   s/2

X Achse Oben    3. Achse 9,9 m   s/2

X Achse unten   3. Achse 49,9 m   s/2Differenz  Verschiebung  

Differenz  Verschiebung  
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Y Achse   0  links  Grad 74,8 m   s/2

Y Achse   0  rechts  Grad 9,6 m   s/2

Y Achse   links 3. Achse 13,4 m   s/2

 Y Achse    rechts 3. Achse 1,7 m   s/2
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Z Achse   0 Grad 3,5 m   s/2

 Z Achse    3. Achse 9,6 m   s/2
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Protokolle Erstellung HPW  20.02.2016
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