
Dimension 800 x 850 x12000  mm
22000 Excenter Entspannungsanlage Typ

RPM Stufe %

    

4100 80   

Anlage Anlage Anlage Anlage 

0 45/90 0 45/90

Grad Grad Grad Grad

X O V  26.9 Y L V  2.3

X O N  46.1 Y L N  3

X U V  2.4 Y R V   

X U N  4.2 Y R N    

X O V  14.2 Y L V  0.06

X O N  24.1 § Y L N  2.6

X U V  3.8 Y R V   

X U N  6.2 Y R N   

X O V  38.3 Y L V  0.02

X O N  57.7 Y L N  2.3

X U V  0.01 Y R V   

X U N  1 Y R N   

X O V  34.2 Y L V  2.3

X O N  42.5 Y L N  3.4

X U V  2.4 Y R V   

X U N  2.9 Y R N   

Z LO V  4 Z RO V

Z LO N  6 Z RO N

Z   Z   

Z   Z   

Z LU V  0.07 Z RU V

Z LU N 1.9 0.09 Z RU N

Z   Z   

Z   Z   

m   s/2m/2 s

Werkstück Gewicht

Werkstueckname Schwert

Drehzahl 0 Grad

Drehzahl  3. Achse

Werkst. Name ; WS04 Haeusler
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X Achse  oben 0 Grad vorher 0 0 0 0  

X Achse  oben 0 Grad  nachher 0 0 0 0

0 0 0 0 0

X Achse  unten   0 Grad vorher 0 0 0 0

X Achse unten   0 Grad nachher 0 0 0 0

0 0 0 0 0

X Achse  oben 3. Achse vorher 26.9 14.2 38.3 34.2

X Achse  oben 3. Achse  nachher 46.1 24.1 57.7 42.5

Differenz oben 19.2 9.9 19.4 8.3 56.8

X Achse  unten 3 Achse vorher 2.4 3.8 0.01 2.4

X Achse unten 3. Achse nachher 4.2 6.2 1 2.9

1.8 2.4 0.99 0.5 5.69

Y Achse links 0 Grad vorher 0 0 0 0  

0 0 0 0

Differenz oben 0 0 0 0 0

Y Achse      links 3. Achse  vorher 2.3 0.06 0.02 2.3

Y Achse     links  3. Achse   nachher 3 2.6 2.3 3.4

0.7 2.54 2.28 1.1 6.62

Y Achse  rechts 0 Grad vorher 0 0 0 0  

Y Achse  rechts 0 0 Grad nachher 0 0 0 0

0 0 0 0 0

Y Achse       rechts 3. Achse  vorher 0 0 0 0

Y Achse      rechts  3. Achse   nachher 0 0 0 0

0 0 0 0 0

0 0 0 0  

0 1.9 0 0

0 1.9 0 0 1.9

4 0.07 0 0

6 0.09 0 0

2 0.02 0 0 2.02

 

0

0

1.9 m   s/2

71.13 m   s/2

73.03 m   s/2

Total Anzahl Messpunkte    

Vermessen an diesem  Werkstück

Differenz unten

Z Achse  oben links   0 Grad vorher 

Z Achse  oben links   0 Grad nachher

Z Achse  oben links     3 Achse 

Z Achse   oben links 3. Achse   nachher

Y Achse links 0 Grad nachher

Differenz oben
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X Achse

Differenz unten

Differenz unten

Z Achse

Differenz oben

Differenz unten

Veränderung  Total  0 Grad

Veränderung Total  3. Achse

Total Veränderung

Differenz unten

Differenz oben

Y Achse
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X Achse oben  0 Grad 0 m   s/2

X Achse  unten  0 Grad 0 m   s/2

X Achse Oben    3. Achse 56.8 m   s/2

X Achse unten   3. Achse 5.69 m   s/2
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Y Achse   0  links  Grad 0 m   s/2

Y Achse   0  rechts  Grad 0 m   s/2

Y Achse   links 3. Achse 6.62 m   s/2

 Y Achse    rechts 3. Achse 0 m   s/2
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Z Achse   0 Grad 1.9 m   s/2

 Z Achse    3. Achse 2.02 m   s/2Differenz  Verschiebung  
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