/7////4;/0017 Z‘/,é’ 7///1[/57

7;5@505W§22/é7/%29

33— X3 7 ﬁ%ﬁ%ﬁf???%@f%;

-
__/Z//Z/K’@ s, 0
&7%""/ﬁf :

25X MNHVAG A

Tevi s £

Z ‘74{5’ /GO “// 3 ,sf‘”/




=2

X
W)
\\

MEMV_WM_SSO_ZO Kunde: $+C Schmidt + Clemenc 09.06.2017
® .
WIAP MEMV® Diagramm 2016 4D
Werkst. Name : 4470 Xeentel Ipimensior 600/510
Werkstiick Gewicht stufe IEntspannungsaniage Typ | Wiap LC20
RPM % Energie/ N Erreger Energie % /N
2D 3900 6800 4420,00
3D 4000 6800 4533,333333
4D 4000 6800 4533,333333
g8 213
cl| 2 0|2
7|2 A
2 5 0 45 390 o« 5 0 45 90
ol 8| €| 20| 3D] 4D Ll€[ 20|30 ] 4D
2lo|=3 3|3
Sl ol I
gl ol S |Grad Grad| Grad | L |Grad|Grad Grad
m/2s m s/2
X1l o|V 7 60 28 L|v]115] 153 83
xil ol N }13,5| 67 | 40 LI Nfa117] 1831} 91,8
X1l U | Vv RV
X1l U | N R|IN
x2loiv}251]85 1,8 L | VI11,6 |85 2,6
21 O N§ 22| 11 10 L N1l 14,8 13,4
X2l Ul Vv RV
X2 U N RN
X3 O | V 5 29 20 L|vVvi]e51] %4 52
x3l ol N| 5,2 34 |435 LI nY 63,41 103 924
X3l U}V RV
X3l U N RIN
X4l O | V 5 39 28 Llv] 73 1108]| 564
X4l Ol N} 69| 45 40 LI N}73,4) 112 102
xal ulvy] 11| 58| 44 RIv}i102] 128 73
x4l U N} 531 72 65 RINE998| 102| 132
2d 3D | 4D 2D 3D 4D
Zil Lo V| 22 10 RO} Vv |13,5| 8 11,1
Z1|LO| N § 18,7 8,6 RO| N j19,1]11,2 18,5
z2\ LUl v §10,5 12 74 |RUl vV 113,3]144 6,5
z2i LUl N § 10,7 12,1 74 [RU| N |14,4]22,3 10,7

Gemiss Art. 2 lit. d des Bundesgesetzes {iber das Urheberrecht (SR 231.1) unser geistiges Eigentum und darf ohne
unsere Einwilligung weder kopiert, vervielfaltigt, weitergegeben werden.
WIAP MEMV Rapport Seite 1von 6 WM820_20_S+C_20170609__Teil5_r3
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MEMV_WM_850_20 Kunde: S+C Schmidt + Clemenc 09.06.2017
® v
WIAP MEMV® Diagramm 2016 3D
[XRCnse X1 1 X2 1 X3 1 X4 1
X Achse oben 0 Grad vorher 7 2.5 5 5
X Achse oben 0 Grad nachher 13,5 2.2 5.2 6,9
Differenz oben 6.5 -0,3 0,2 1,9 l 8,5
X Achse unten 0 Grad vorher 0 0 0 5
X Achse unten 0 Grad nachher 0 0 0] 6,9
Differenz unten 0 0 0 1.9 r
X Achse oben 45 Achse vorher 60 8,5 29 52
X Achse oben 45 Achse nachher 67 11 34 45
Differenz oben 7 25 5 =7 I 21 ,5
X Achse unten 45 Achse vorher 0 8,5 0 58
X Achse unten 45 Achse nachher 0 0 0 22
Differenz unten 0 -8.5 0 14 ['2'2','5"
X Achse oben 90 Achse vorher 28 1,8 20 28
X Achse oben 90 Achse nachher 40 10 43,9 40
Differenz oben 12 8,2 23,9 12 I SEII
X Achse unten 90 Achse vorher 0 0 0 44
X Achse unten 90 Achse nachher 0 0 0 65
Differenz unten 0 0 0 21 l 71
- TRCISE T vi L V2 | 3 [Yal
Y Achse links 0 Grad vorher 115 11,6 94 73
Y Achse links 0 Grad nachher 117,3 11 103 | 73,4
Differenz oben 2.3 -0.6 9 0.4 I 12,3
Y Achse  rechts 0 Achse vorher 83 2.6 52 56,4
v Achse rechts 0 Achse nachher 91,8 3.4 92,4 102
Differenz unten 8.8 0,8 40,4 (456 | g§,§
Y Achse links 45 Grad vorher 153 8.5 0 56,4
Y Achse links45 Grad nachher 183 14,8 0 99.8
Differenz oben 30 6.3 0 434 | 79,1
Y Achse  rechts 45 Achse vorher 0 0 0 73
Y Achse  rechts 45 Achse nachher 0 0 0 132
Differenz unten 0 0 0 59
Y Achse linkis 90 Grad vorher 83 2.6 52 56,4
“hse Tienks 90 Grad nachner 91.8 3.4 024 102
Differenz oben 8.8 0.8 404 |456 [o56
Achse . recnts 90 Achse vorher 0 0 128 73
“Rse  rechts 00 Achse nacnher 0 0 102 132
Differenz unten 0 0 -26 59 [ a5
ZACNSE Z1 Z2 Z3 Z4
7 Achse oben links 0 Grad vorher 22 10,5 135 1133
5 Achse oben links 0 Grad nachher 18,7 10,7 19,1 14 4
~Difierenz oben -3.3 0.2 5.6 1.1 [ 10,2
7 Achse oben links 45° 0 0 0 65
7 Achse oben links 45° 0 0 18,5 0
Difterenz unten 0 0 18,5 {107 rzg-z‘
Achse oben links 90° 10 12 11 6,5
T Rchse oDen INKs 50" 8,6 12.1 18,5 1107
Differenz unten A 0.1 7.4 42 L
Veranderung Total 0 Grad 129 m s/2
Veranderung Total 45 Grad 212 m s/2
Veranderung Total 90 Achse 271 m s/2
Total O Grad 45 Grad 90 Grad 612 m s/2
Total X Verschiebung 132 m s/2
Total Y Verschiebung 427 m s/2
Total Z Verschiebung 52,5 m s/2
Total Veranderung X /Y/Z 612 m s/2
Total Anzahl Messpunkte
Vermessen an diesem Werkstiick

Gemiss Art. 2 lit. d des Bundesgesetzes iber das Urheberrecht (SR 231.1) unser geistiges Eigentum und darf ohne

unsere Einwilligung weder kopiert, vervielfaltigt, weitergegeben werden.
WIAP MEMV Rapport Seite 2 von 6 WM820_20_S+C_20170609_Teil5_r3



WIAP MEMV WM 820_20 Messung bis 120 Positionen Vermessungen Vor und Nachher = 240 Messungen
Die Ideale Bauteil Analyse fiir den Spannungsabbau

Metall

Kunde — MAVAGAG | Stickar/Name | 804108 O1 Fronttire
Bestell Nr. 511375/109813 Zeichn. Nr.
Auftrags Nummer Material
Datum 23.02.2018 Gewicht
Achy  Amp. Beschl. RPM 7o kEnergie/ N Erreger Energie Erreger Typ
D117 11,55 [15,2 [12,26 [4660 [4700 20 15052 733808 OV20
D 2 1,57 [1,55 [12,7 15,53 [4660 |4660 20 15052 2338.08 OV20
D3 [1,99 [1,55 |15,04{16,02 |4800 |4800 20 15052 240832 0VZ0
D4 15052 0.00 OV20
DS 15052 0.00 OV20
E V05 6000 RPM =3076 N Dil=YzuZ E V100 6000 RPM 75260 N
s fa, V20 6000 RPM =15052 N D2=Y zu X/Z _::ﬁ 5 |V 200 6000 RPM 150520 N
©
£| =|v50 6000 RPM = 30104N D3=Yzu X gl =
A1 2 D4=Y zu Z/X &1 =
S .QE) D1| D2 | D3 | D4 | DS D5=Zzu X 2 .E:J:_ D1| D2 | D3| D4 | D5
a1 = o g1 £ 5
< ? > < 4 >
2| 8| ¥ |Grad Grad|Grad|Grad|Grad £ | N L |Grad|Grad|Grad|Grad|Grad
m/s 2 o m/s 2
X1{ 0| Vv |54]|10,2| 16 " L | v J135] 27 | 38
X1| O N }16411,4]|14,8 L N 14,3} 27 | 39
X1| U Vv R V
X1| U N R N
X2| O V L V 134,3123,7] 11
X2 O N L N | 34 |25,8]10,8
X2 U Vv R Vv
X211 U N R N
X310 vV §6,1] 96| 13 L vV 1951125] 21
X3} O N }6,8]11,3|13,6 L N 110 13 {214
X3| U \Y R Vv
X3|1 U N R N
X4| O Vv Y4 | L V 134,7134,9]21,2
X4 O N Y4 | L N 136,5/133,4| 22
x4 UV v Llvr va|R| Vv
x4a] U | N e g e - v4| R| N
> [ae 7]
D1{ D2 | D3| D4|DS)xu |, .| pD1| D2 | D3| D4 D5
> L= 2
Z1|LO| V |18,3]11,5] 6 O o Z5 |RO| V
z1|Lo] N J17,2]11,5] 6,2 Il L LZ% %5 RO N
22{w| v]iig] 12]66 I, = o z6 |RU| V
72| | N ]20,2]16,7] 7,8 l > | Z6 |RU| N
X | cwen |
S-S e |
Z3] U] V Ix 7| ° 7| Z7 [RU| V
W | 27 [RU N
3wl v | L 28 |LU| V
1 Z 1-4
3| W[ N l 28| W] N
Operateur S. Widmer Datum 23.02.2018
Document Numer WIAP MEMV 850-20A Create/Erstellt hp_iw_sw_jw

WM820_20_A_Mavag_180223_Teill_r1 Seite 1von 4
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WIAP MEMV WM 820_20 Messung bis 120 Positionen Vermessungen Vor und Nachher = 240 Messungen
Die Ideale Bauteil Analyse fiir den Spannungsabbau

WIAP MEMV® Diagramm D1 bis D5
[XAchse T xt | x2 | x3 [xa] 1

X Achse oben D1 Achse varher
Chse oben D1 Achse nachher
Differenz oben
Achse unten D1 Achse vorher
X Achse unten D1 Achse nachher
~Difterenz unten

Y m /s2 |

(=) (e} (] (@) (] (o)

i v m /s2 |

Achse oben D2 Achse vorher

X Achse oben DZ Achse nachher
Differenz oben

Achse unten D2 Achse vorher

X Achse unten D2 Achse nachher

Differenz unten

Y m /s2 |

(o] (] (] =] o] (e} (] (@] (o] (o] -] (=)

| Y m /s2 |

chse oben D3 Achse vorner
Achse oben D3 Achse nachher
“Differenz oben
chse unten D3 Achse vorher
Achse unten D3 Achse nachher
— Differenz unten
chse oben D4 Achse vorher
X Achse oben D4 Achse nachher
Differenz oben
'Achse unten D4 Achse vorher
Chse unten D4 Achse nachher
“Differenz unten
I Reee oben D5 Achee vorner
X Achse oben Db Achse nachher
~Differenz oben
S Rehse Unten Db Achse vorner
X Achse unien Db Achse nachner
~ Differenz unten

[Y Achse B L

Y Achse links D1 Achse vorher

Y Achse links D1 Achse nachher
~Differenz oben

Y Achse rechts D1 Achse vorher

Y Achse rechts D1 Achse nachher
Differenz unten

221 m/s2 |

i Y m /s2 |

v m /s2 1

| Y m /s2 |

E

/s2 |

E

/s2 |

=< OOOOOOOOOOOOOOOOOO (@] (@] (=] o] (o] (-] ololojolojo

=
SlololololelelololololelolelelbiNielelelele el =1 (=1{=] =l =1 {=1 R IS

'
ol |5 ololololololelelclelolelelelek: el PlelPlrlelll PIRIPRICle

| 44 m /s2 |

[T m/s2 |

Y Achse links D2 Achse vorher

Y Achse links D2 Achse nachher
Differenz oben

Y Achse  rechts D2 Achse vorher

Y Achse rechts D2 Achse nachher|
Differenz unten

| U m /s2 |

NN < ) 3
olololeNiNtelelelele|el = ololololololololelelelelele itk Plo olololo|olo

[0 m/s2 |

Ellelelelelole olololgl®lells! Plelellelrlelrlel el eielPe 1P

N [ L
] | [=1E=T (] (S1 1= (= | O Bl B (S (S

Y Achse linkls D3 Achse vorher
Achse lienks D3 Achse nachner
Differenz oben
Y Achse rechts D3 Achse vorher
chse  rechis D3 Achse nachner
Differenz unten
Y Achse links D4 Achse vorher
Achse Tinks D4 Achse nachner
Differenz oben
Y Achse  rechts D4 Achse vorher
Y Achse  rechts D4 Achse nachher
—— Differenz unten
Y Achse links D5 Achse vorher
Chse Tinks Db Achse nachner
~ Differenz oben
Y Achse  rechts D5 Achse vorher
¥ Achse  rechts D5 Achse nachher
Differenz unten

wiw

olololololofolololo|olofe el |Gl

OOOOOOOOOOOOOOOSO

N O

551 m/s2 |

| 0 m /s2 |

[ O m /s2 |

1. 0 m /s2 |

1 0 m /s2_ |

OOOOOOOOOOOOOOOF

10 m /s2 |
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WIAP MEMV WM 820_20 Messung bis 120 Positionen Vermessungen Vor und Nachher = 240 Messungen
Die Ideale Bauteil Analyse fir den Spannungsabbau
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