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Y4?WIAP MEMV WM 820_20 Messung bis 120 Positionen Vermessungen Vor und Nachher = 240 Messungen

Die ldeale Bauteil Analyse für den Spannungsabbau

WM 820-20_A_WIAP_201 8A222 _1 eilZ _r t Seite 5 von 5



WIAP MEMV WM 820_20 Messung bis 120 Positionen Vermessungen Vor und Nachher = 240 Messungen

Die ldeale Bauteil Analyse für den Spannungsabbau

\ "uB-B_r IAfiAP@ ME @

Metall entspannen rnit Mbration
Kunde WIAP AG Stückart/Name sto oben
lestell Nr. Zeichn. Nr.

Auftraes Nummer Material
Datum 02.03-2018 Gewicht
Ach Amp. trescnl. RPM /o tnergre/ N trreSer tnerSle t rre er ry
U1 2,O2 5800 1UU 15U51 L455U.l / (jv2u
02 5200 1UU 15U5t U.UU OVZO
UJ 5300 100 15052 U,OU UV2U
D4 ;260 100 15052 U.OU OVzU
u5 1U0 15052 U.UU UVIU
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Die ldeale Bauteil Analyse fur den Spannungsabbau

ragramm IS

ffi
Achse links Di Achse vorher

Achse rechts D1 Achse vorher

Y Achse links D4 Achse vorher

y46
WIAP MEMV WM 820_20 Messung bis 120 Positionen Vermessungen Vor und Nachher = 240 Messungen
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WIAP MEMV WM 820_20 Messung bis 120 Positionen Vermessungen Vor und Nachher = 240 Messungen

Die ldeale Bauteil Analyse für den Spannungsabbau

ragramm IS

Stempel

Datum

U ntersch rift

zs 26 27
Z Achse oben links D1 Achse vorher 0 0 0 0

ACnSe ODen ltnKs uI Acnse nacnner 0 0 0 0
0 0 0 0 m 52

Achse oben links D2 Achse 0 0 0 0

o
Z Achse oben [nks D2 Achse 0 0 0 0

o o m q

0 0 0 0

0

Z Achse oben links D3 Achse 0 0 0 0
Diftereruz unten 0 0 0 0 m s,

4 Acnse oben llnks D4 Achse 0 0 0 0
Z Achse oben links D4 Achse 0 0 0 0

Difterenz unten 0 0 0 0 0 m /s2
a. Acnse ooen ilnKs uö Acnse 0 o 0 0
Z Achse oben links D5 Achse 0 0 0 0

Differenz unten 0 0 0 0 n m /s2

Veränderung Total D1" Achse 205 m ls2
Veränderung Total D2 Achse 147 m /s2
VeränderungTotal D 3 Achse 189 m /s2

VeränderunsTotal D4 Achse 195 m /s2
VeränderuneTotal D5 Achse 0 m /s2

Total Dl D2 D3 D4 D5 736 m /s2
Total X Achs G Verschiebuns {1 G=9.81 m/s2) 338 m ls2
Total Y Achse 6 Verschiebung (1 G=9.81 m/s2) 205 m ls2

Total Z Achse G Verschiebung ( 1 G=9.81 m/s2) 193 m /s2
TotalVeränderune X Nl Z 736 m /s2

Achse oben links D 1 Achse vorher
Achse oben links Dl Achse nachher

Achse oben links D2 Achse

W M820_20_A_WIAP_201803 20_Tei I 1_oben_r1 Seite 3 von 4
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WIAP MEMV WM 820-20 Messung bis 120 Positionen Vermessungen Vor und Nachher = 240 Messungen

Die ldeale Bauteil Analyse für den Spannungsabbau
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WIAP MEMV WM 820_20 Messung bis 120 Positionen Vermessungen Vor und Nachher = 240 Messungen

Die ldeale Bauteil Analyse für den Spannungsabbau
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Die ldeale Bauteil Analyse für den Spannungsabbau

ragramm ts

Achse links D1 Achse vorher

Achse rechts D1 Achse vorher

Achse rechts D2 Achse vorher

Achse linkls D3 Achse

Achse links D4Achsevorher

YAchse links D5 Achsevorher

xz0
WIAP MEMV WM 820_20 Messung bis 120 Positionen Vermessungen Vor und Nachher = 240 Messungen
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Die ldeale Bauteil Analyse für den Spannungsabbau

ragramm IS

Stempel

Datum

Unterschrift

Achse Heckseite zs z6 27
Z Achse oben links D1 Achse vorher 0 0 0 0

Achse oben links DlAchse nachher 0 0 0 0
Differeni obCn 0 0 0 0 m s2

Achse oben links D2 Achse 0 0 0 0

0
Z Achse oben links D2 Achse 0 0 0 0

0 o 0 m S2

0 0 0 0

I-6-
z Achse oben linl(s D3 Achse 0 0 0 0

Differenz unten 0 0 0 0 m /sz
Z Achse oben links D4 Ach§e 0 0 0 0
Z Achse oben links D4 Achse 0 0 0 0

Differenz unten 0 0 0 0 0 m 52
Z Achse oben links D5 Achse 0 0 0 0
Z Achse oben links D5 Achse 0 0 0 0

Differenz unten 0 0 0 0 0 m s2

Achse oben links D 1 Achse vorher
Z Achse oben links D1 Achse

ZAchse obenlinks D2Achse

Z Achse oben links D4

Veränderung Total D1 Achse

Veränderung Total D2 Achse

VeränderungTotal D3Achse
VeränderunqTotal D4 Achse

VeränderungTotal D5 Achse

Total D1 D2 D3 D4 Ds

Total X Achs G Verschiebung (1 G=9.81

Total Y Achse G Verschiebung (1 G=9.81 m/s2
TotalZ Achse G Verschiebung ( 1 G=9.81 m/s2)

x,z/
WIAP MEMV WM 820-20 Messung bis 120 Positionen Vermessungen Vor und Nachher = 240 Messungen
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x2z
WIAP MEMV WM 820_20 Messung bis 120 Positionen Vermessungen Vor und Nachher = 240 Messungen

Die ldeale Bauteil Analyse für den Spannungsabbau
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Z)
wlAp MEMV WM 820-20 Messung bis 120 Positionen vermessungen vor und Nachher = 240 Messungen

Die ldeale Bauteil Analyse für den Spannungsabbau
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Sven & Jim Widmer
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iagramm

a.t* uni"n 0 Grad vorher

Total 0 Grad 2D

Veränderung Total 45 Grad 3D

CffigT"t"ßo Grad 4D

io-äo GraA4S Grad 9o

Total X Achs G (1G=9.81

Total Y Achse G 1G=9.81m/s2

ffii"bu!e-I-1G=#1

X26
MEMV_WM-850-20_A

WIAP MEMV RaPPort
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iagra m rn

ffiäil.0 Gr.d uothut

fotat O Grad 2!-

Total 90 Grad 4D

fot.tVAchse GVersch 1G=9.81m/:

Total Z Achse G Verschteoung-!L' u-:zo

xz8

WIAP MEMV RaPPort
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WIAP MEMV@ Diagramm 20LG 3 D
ück Name;WS07

ntspannusnanlagen TypExcenter

Stufe ErregerEnergie %/N
Drehzahl 0 Grad

Drehzahl 3. Achse
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<30

X Achse oben 0 Grad vorher 9,8 9,3 2,3 5,2

ls
X Achse oben 0 Grad nachher 10,4 5,8 2,2 6

Differenz oben 0r6 -3,5 -0,1 0,8

X Achse unten 0 Grad vorher 4,5 3,7 4,4 +

tr?
X Achse unten 0 Grad nachher 4,6 3,5 7,9 4,9

Differenz unten 0,1 -4,2 -2,5 0,9

X Achse oben 3. Achse vorher 41,1 48,5 30,3 29,4

I s,z

X Achse oben 3. Achse nachher 42,-/ 50,2 31,6 30

Differenz oben 7,6 7,7 1,3 0,6

X Achse unten 3 Achse vorher 49,7 43,9 34,6 24

l-8
X Achse unten 3, Achse nachher 47,4 43,L 36,8 26,7

Differenz unten -2,3 -0,8 2,2 2,7

WIAP MEMV@ Diagramm 20LG 3 D

Veränderung Total 0 Gra

Veränderung Total 3. Achse

Y Achse oben 0 Grad vorher 7!,1 46,9 46,9 41,6

38,3

Y Achse oben 0 Grad nachher 76,3 73,7 51 43,8

Differenz oben 5,2 26,9 4,7 2,2

Y Achse 3. Achse vorher 7,8 7,L 5,1 3,7

5,2

Y Achse 3. Achse nachher 5,8 8,7 4,5 4,7

Differenz unten -2 7,6 -0,6 1

Z

Z Achse oben 0 Grad vorher 12,8 Lt,8 0 0

9,7

XZAchse oben 0 Grad nachher 7,7 16,4 0 0

Differenz oben -5,1 4,6 0 0

Z Achse 3. Achse vorher I 6,8 6,4 0 0

7,t

Z Achse 3. Achse nachher 3,5 2,6 0 0
Differenz unten -3,3 -3,8 0 0

Iotal Anzahl Messpunkte 20

Vermessen an diesem Werkstück 8xX laxY lzxz 14

WIAP MEMV Rapport Seite 2 von 5 ME MV_Diagram m_Promot_r19_WS07
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MEMV-WM-850-20 Kunde: S+C Schmidt + Clemenc
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x,37
09.06.2077

MEMV-WM-850-20 Kunde: S+C Schmidt + Clemenc

iagramm

V-ttiil"*tg rotg!- 0 Creg

Total 45 Grad

iotal 90 Achse

ffidgderad

itall verschiebung

ermessen an diesem Werkstüc[ entum und darf ohne

GemässArt.2lit.oau,EG@dasUrheberrecht(SR231
unSere Einwilligung weder kop,,e,t, vervielfältigt, weitergegeben werden'
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