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WIAP MEMV WM 820_20 Messung bis 120 Positionen Vermessungen Vor und Nachher = 240 Messungen
Die Ideale Bauteil Analyse fir den Spannungsabbau
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WIAP MEMV WM 820_20 Messung bis 120 Positionen Vermessungen Vor und Nachher = 240 Messungen
Die Ideale Bauteil Analyse flir den Spannungsabbau

s 75

WIAP® M|_=_Mv®
Metall entspannen m|t Vbratlon
Kunde WIAP AG Stuckart/Name Spisto oben
Bestell Nr. Zeichn. Nr. DM3S BG5S
Auftrags Nummer Material
Datum 02.03.2018 Gewicht
Achy  Amp. Beschl. RPM 70 Energie/ N Erreger Energie Erreger Typ
T (2,02 5800 T00 15052 14550.27 OV20
D27 5200 TO0 15052 0.00 OVZ0
D3 5300 T00 15052 0.00 OVI0
D4 5260 100 15052 0.00 0OV20
5 T00 15052 0.00 OVZ0
_?:‘3 V05 6000 RPM =3076 N Dl1=YzuZ E V100 6000 RPM 75260 N
s -§ V20 6000 RPM = 15052 N D2=Y zu X/Z E -rEé V 200 6000 RPM 150520 N
g f V50 6000 RPM = 30104N D3=YzuX § f
1|l = Da=Y zu Z/X al =z
s| £[p1] b2 b3 oa] bs D5=Z 7u X g| €[p1|pb2| D3] D4a]| D5
g1 = o 31 € G
< C"3 > < o >
&| ol 2 |Grad Grad|Grad|Grad|Grad £ | & | 4 |Grad|Grad|Grad|Grad| Grad
m/s 2 m/s 2
X1] O VvV §11,5] 43 62 | 41,5 B0 - = L \Y) 29 | 39| 40 | 22,4
X1|] O| N §13,3/43,4164,5| 44 i L N |36,6] 41| 40 | 25
X1| Ul v R| V
X1| U N e R N
X2 O V } 17345} 58 | 39 4 L V | 38 |34,5] 34 | 48
X2 O} N {16,7{35,3|58,2}39,2 L N { 41 |39,5| 34 |51,4
X2| U Vv R| V
X2 U N R N
X3| O V §187| 14 | 15,8| 8,6 Y3 L VvV §137,5| 46 |34,8]|31,1
X3| 0O N §11,5111,2}17,8}| 7,7 Y3 L N §41,1146,7134,2|30,3
X311 U V Y3 | R \
X311 U N Y3 | R N
X¢|] O V J13,6/16,3| 23 [21,1 Y4 | L V|34 27 37 |44,4
X411 0O N §17,6f 16 | 30,8 22 Y4 L N §34,1127,6134,6|46,4
x4l Ul Vv I [ vr YAl RV
X411 U N xo . = Y4 | R N
DI D2 [ D3 [ D4 D5 Jxu |, .| DL| D2 | D3| D4 D5
zi1|Lo| v |48,7/40,4] 6,6 | 45,8 T ’ st N ESEIRY
Z1|LO| N | 511}43,3{ 5,5 (47,7 N NPNP ) Z5 |RO| N
Z2 LU} V | 47| 42 | 56 |48,8 X )i $r $n 26 |RU V
Z2 | LU N 49,11 40 | 55 (51,4 T vz | Z6 |RU| N
X 5o
23| | v |256[235]9,2]175 I~ 2 ° z7 [RU[ V
23] N 273] 25 | 79| 17 | e Z7 [RU] N
z4{1W]| v ]24a]197] 9 [113 I L 8[|V
Z4 | LU N 26,1} 18 }11,5|10,2 i Z8 | LU} N
Operateur JW/HP Datum 02.03.2018
Document Numer WIAP MEMYV 850-20A Create/Erstelit hp_iw_sw_jw
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WIAP MEMV WM 820_20 Messung bis 120 Positionen Vermessungen Vor und Nachher = 240 Messungen
Die Ideale Bauteil Analyse fiir den Spannungsabbau

WIAP MEMV® Diagramm DI bis D5

IX Achse

X2 | X3

| xa

|

|

X Achse oben D1 Achse vorher

17

X Achse oben D1 Achse nachher

0

Differenz oben

s
N

l.L/

m /s2 |

X Achse unten D1 Achse vorher

X Achse unten D1 Achse nachher

| Differenz unten

>
oooomoﬂ,_,,

(e (] (an] (en] (en] (]

m /s2 |

X Achse oben D2 Achse vorher

s
W

[y
gy

X Achse oben DZ Achse nachher

Differenz oben

LS

m /s2 |

X Achse unten D2 Achse vorher

X Achse unten DZ Achse nachher

| Differenz unten

=l le] (o] o] o] - =] (o] (]

olololniniel elolole|elo

m /s2_ |

X Achse oben D3 Achse vorher

& .
2 elelelsle

N
w

X Achse oben D3 Achse nachher

)
Olool

Differenz oben

[}

N

i
00

[T75T m /s2

X Achse unten D3 Achse vorher

X Achse unten D3 Achse nachher

Differenz unten

m /s2 |

X Achse oben D4 Achse vorher

ojolojoldhio

w
Blojolo

X Achse oben D4 Achse nachher

I
B

Differenz oben

B
B

O

m /s2 |

X Achse unten D4 Achse vorher

X Achse unten D4 Achse nachher

Differenz unten

m /s2 |

X AChse Oben D5 AChSe vorner

X Achse oben D5 Achse nachher

Differenz oben

m /s2 |

X Achse unten D5 AcT Se vorner

X Achse unten D5 Achse nachher

~Differenz unten

O jOlojOo|OIojo|o|C!

OO OO OO0 OO0 OO0 OO0 OO olojol ol

jOjojojo|ojojo|o|ojw]|o

INI NS "
cloleleleleleleleiiitlelelelel:le

m /s2 |

IY Achse

<
iy

-
w

Y Achse links D1 Achse vorher

N
w

o

Y Achse links D1 Achse nachher

o

w
ol¥lI|8

Differenz oben

w

W
»

[B5 m/s2 ]

Y Achse rechts D1 Achse vorher

o

Y Achse rechts D1 Achse nachher

Differenz unten

m /s2 |

Y Achse links D2 Achse vorher

Y Achse links D2 Achse nachher

Differenz oben

ojojofjo|o

m /s2 |

Y Achse  rechts D2 Achse vorher

N
~

Y Achse rechts D2 Achse nachherl

Differenz unten

aluwl =<
(w]l o] (o] (o] (e] =] OOOU"MOO N

(o] o] (o] (o] (o] [«] § (o] o] (o} (o]

Y Achse linkls D3 Achse vorher

27

m/s2 |

Y Achse lienks D3 Achse nachher

wiw
e

wilil
ol4fin|e

Differenz oben

~J

(]

[ 37

m /s2 |

Y Achse rechts D3 Achse vorher

Y Achse  rechis D3 Achse nachher

Differenz unten

m /s2 |

Y Achse links D4 Achse vorher

H
Slojololo

Y Achse links D4 Achse nachher

Differenz oben

(o]

[73 m /s2

Y Achse  rechts D4 Achse vorher

Y Achse rechts D4 Achse nachher

Uifterenz unten

m /s2 |

Y Achse links DS Achse vorher

Y Achse links D5 Achse nachher

Differenz oben

m /s2 |

Y Achse  rechts D5 Achse vorher

Y Achse rechts D5 Achse nachher

Difterenz unten

ojojofolojofolojoliineloolololsiaie oo BB ololol o

(o] [} (o] (o] (o] (o] o) (o] o] (o] (o] (o] (o] (o] (o] (@] (=] (-]

(=] (o] (=] (o] [o] (=] =] (=] (=] 2] (=

ojojojojojojojojojojo]ojo|olojw

m /s2 ]
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WIAP MEMV WM 820_20 Messung bis 120 Positionen Vermessungen Vor und Nachher = 240 Messungen

Die Ideale Bauteil Analyse fiir den Spannungsabbau

X1

'WIAP MEMV® Diagramm D1 bis D5

Z Achse Stirnseite 71 72 3|7
Z Achse oben links D 1 Achse vorher 0 47 0 24
Z Achse oben links D1 Achse nachher 51 0 0 0
Differenz oben 51 | -47 0 -24 122 m /s2 |
Z Achse oben links D2 Achse 0 42 0 0
Z Achse oben links D2 Achse 0 40 25 18
e TTTTETENZ UMY
0 ) 25 18 145 ] m /s2 ]
Z Achse obenlinks D3 Achse 0 0 0 g
Z Achse oben links D3 Achse 0 0 0 0
Differenz unten 0 0 0 -9 | 9 m /s2_|
Z Achse obenlinks D4 Achse 0 0 0 0
Z Achse oben links D4 Achse 0 0 17 0
Differenz unten 0 0 17 0 [ 17 m /s2 |
Z Achse oben links D5 Achse 0 0 0 0
Z Achse oben links D5 Achse 0 0 0 0
Differenz unten 0 0 0 0 | O m /s2 |
Z5 | 76 Z7 | 28
Z Achse obenlinks D1 Achse vorher 0 0 0 0
Z Achse oben links D1 Achse nachher 0 0 0 0
Ditferenz oben 0 0 0 0 1 0 m /s2_|
Z Achse oben links D2 Achse B 0 0 0 0
Z Achse obenlinks D2 Achse 0 0 0 0
0 0 0 0 L0 m /s2 |
7 Achse oben inks . D3 Achse 0 0 0 0
7 Achse obenTnks D3 Achse 0 0 0 0
Differenz unten 0 0 0 0 1 O m/s2 |
Z Achse obenliinks D4 Achse 0 0 0 0
Z Achse oben links D4 Achse 0 0 0 0
Differenz unten 0 0 0 0 { 0 m /s2 |
Z Achse oben links D5 Achse 0 0 0 0
Z Achse oben links D5 Achse 0 0 0 0
Differenz unten 0 0 0 0 | 0 m /s2_|
Verdnderung Total D1 Achse 205 m /s2
Veranderung Total D2 Achse 147 m /s2
Veridnderung Total D 3 Achse 189 m /s2
Veranderung Total D4 Achse 195 m /s2
Verdnderung Total D5 Achse 0 m /s2
Total D1 D2 D3 D4 DS 736 m /s2
Total X Achs G Verschiebung (1 G=9.81 m/s2) 338 m /s2
Total Y Achse G Verschiebung (1 G=9.81 m/s2) 205 m /s2
Total Z Achse G Verschiebung (1 G=9.81 m/s2) 193 m /s2
Total Verdnderung X /Y/Z 736 m /s2

Stempel

WM820_20_A_WIAP_20180320_Teill_oben_r1 Seite 3 von 4




e Ay

WIAP MEMV WM 820_20 Messung bis 120 Positionen Vermessungen Vor und Nachher = 240 Messungen
Die Ideale Bauteil Analyse fiir den Spannungsabbau
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X
WIAP MEMV WM 820_20 Messung bis 120 Positionen Vermessungen Vor und Nachher = 240 Messungen
Die Ideale Bauteil Analyse fiir den Spannungsabbau
WIAP MEMV® ,
Metall entspannen mit Vibration
Kunde WIAP -SBB Stiickart/Name Fihrung 1und 2 Lang
Bestell Nr. Zeichn. Nr.
Auftrags Nummer Material
Datum 05/0272018 Gewicht
Ach]  Amp. Beschl. RPM % Energie/ N | Erreger Energie Erreger Typ
D1 39 5500 |5800 20 15052 2759.53 OV20
D2 40 45 5800 }5800 20 15052 2759.53 0oVvV20
D3 48.5 1504 [5800 {5800 20 15052 2910.05 0OV20
D4 5500 {5800 20 15052 2910.05 0V20
D5 0OV20
5 |VOS 6000 RPM =3076 N Di=YzuZz 5 |V100 6000 RPM 75260 N
= =
< 5 V20 6000 RPM = 15052 N D2=Yzu X/Z é’ < |V 200 6000 RPM 150520 N
[0 323
g f V50 6000 RPM = 30104N D3=Yzu X E %
il =z D4=Y zu Z/X af=z
c| &/ p1 | D2| D3] D4 DS D5=Z zu X »| 2| D1] D2 | D3| D4 D5
gl =281 5 21s] 5
< Q > R i
&£| o| 2| Grad|Grad|Grad|Grad|Grad £1 4] L |Grad| Grad {Grad| Grad | Grad
m/s 2 m/s 2
X1} O \Y% 33 115354 33 | 17 LiVvi194] 117 [43.6| 181 49
X1} O N 35 118.6| 8313441193} L|{ NjJ200}126.3}145.2]193.5} 45.9
X1} U \ RIV
Xij U N R|I N
X2 O Vv 10 §13.41155] 45| 12 L{V] 391 405 |455| 21.7 6
X2 O N | 109|146{148| 56 | 13 L| NR43.2] 45 [30.4| 216 5.8
X221 U \% RV
X2} U N RI N
X3] O V {177 22 | 185 16 |17.6 Y3 LI VE 68 62 63 40 11.3
X3] O N | 272 22 {204]114(194 Y3l LI NR§715} 67 |71.5] 38 11.3
X3| U V Y3] R V
X331 U N Y31 RI N
X4} O \' Y4 L | V
X4 O N Y4 L | N
xs|f u v YLl YR Y4[R[V
xsf Ul N xo \w YA|R| N
D1 D2 | D3| D4 | D5 LN Y D1 D2 D3 D4 D5
Z1{LO} V § 145} 63} 46| 14 i3 o =B Z5|RO} V
Z11 L0} N 30 7 5213581125 » g J/ Z5}RO} N
221U}V 84 }1129]15.1] 6.8 | 95 s FAC Z6|RUI V
2wl Nl 12] 9] 6 [o5) —| .- Z6[RU| N
3| v e il z7|RU| V
Z3| LU| N iy Z7{RU| N
L
24| v el z8|Luf v
241 LU N Z81LU{ N
Operateur S. Widmer Datum 05/02/2018

WM820_20_A_WIAP_SBB_20180205_Teill_r2.xlsx Seite 1von 4
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WIAP MEMV WM 820_20 Messung bis 120 Positionen Vermessungen Vor und Nachher = 240 Messungen

Die Ideale Bauteil Analyse flir den Spannungsabbau

X2

Document Numer

WIAP MEMV 850-20A

Create/Erstelit

hp_iw_sw_jw

WIAP MEMV® Diagramm D1 bis D5

IX Achse

Xl e ] e X

X Achse oben D1 Achse vorher 33 10 1_7,7"k 0

X Achse oben D1 Achse nachher 35 10.9 272 0
Differenz oben 2 0.9 95 10 [1%] m [/s2 |

X Achse unten D1 Achse vorher 0 0 0 0

Achse unten D1 Achse nachher 0 0 0 0
Differenz unten 0 0 0 0 |V m /s2 |

[CAchse oben D2 Achse vorher 15.3 134 22 0

X Achse oben D2 Achse nacnher 18.6 14.6 22 0

Differenz oben 3.3 12 0 0 rw m /s2

X Achse unten D2 Achse vorher 0 0 0 0

X Achse unten D2 Achse nachher 0 0 0 0
Differenz unten 0 0 0 0 | U m /s2 |

X Achse oben D3 Achse vorher 5.4 15.5 18.5 0

X Achse oben D3 Achse nachher 8.3 14.8 20.4 0
Differenz oben 29 | -0.7 19 |0 [ 22 m/s2 |

X Achse unten D3 Achse vorher 0 0 0 0

X Achse unten D3 Achse nachher 0 0 0 0
Differenz unten 0 0 0 0 |V m /s2 |

X Achse oben D4 Achse vorher 33 45 16 0

X Achse oben D4 Achse nachher 34.4 5.6 11.4 0
Differenz oben 1.4 1.1 46 |0 [ /-1 m/s2 |

X Achse unten D4 Achse vorher 0 0 0 0

X Achse unten D4 Achse nachher 0 0 0 0
—— Differenz unten 0 0 0 0 Y m /s2 |

X ACTISE ODEN Db AChSE VOINer 17 12 17.6 0

X Achse oben D5 Achse nachher 19.3 13 19.4 0
Differenz oben 2.3 1 18 10 21 m/s2 |

X AChSe Unten Db AChse vorner 0 0 0 0

X Achse unten D5 AcChse nachher 0 0 0 0
Differenz unten 0 0 0 0 | Y m /s2 |

1Y Achse 1 vi ] v2 | v3 lva

Y Achse links D1 Achse vorher 194 39 68 0

Y Achse links D1 Achse nachher 200 43.2 71.5 0
Differenz oben 6 4.2 3.5 0 (1.7 m /s2_ |

Y Achse rechts D1 Achse vorher 0 0 0 0

Y Achse rechts D1 Achse nachher 0 0 0 0
Differenz unten 0 0 0 0 { U m /s2 I

Y Achse links D2 Achse vorher 117 40.5 0 0

Y Achse links D2 Achse nachher 126.3 45 0 0
Differenz oben 9.3 4.5 0 0 [15.6 m /s2_ |

Y Achse  rechts D2 Achse vorher 0 0 0 0

Y Achse  rechts D2 Achse nachher | 0 0 0 0
Differenz unten 0 0 0 0 | U m /s2 |

Y Achse linkls D3 Achse vorher 43.6 | 45.5 63 0

Y Achse lienks D3 Achse nachher 45.2 30.4 715 0
Differenz oben 16 | -151 1 85 [0 2521 m /s2 |

Y Achse rechts D3 Achse vorher 0 0 0 0

Y Achse  rechts D3 Achse nachher 0 0 0 0
Differenz unten 0 0 0 0 | 0 m /s2_ |

Y Achse links D4 Achse vorher 181 21.7 40 0

Y Achse links D4 Achse nachher 1935]| 21.6 38 0
Differenz oben 125 ] -0.1 2 |0 [146] m /s2 |

Y Achse  rechts D4 Achse vorher -U 0 0 0

Y Achse  rechts D4 Achse nachher 0 0 0 0
Différenz unten 0 0 0 0 ' 0 m /s2 |

Y Achse links D5 Achse vorher 49 6 11.3 0

Y Achse links D5 Achse nachher 499 5.8 11.3 0
Differenz oben 0.9 0.2 0 0 1 1.1 m /52 l

Y Achse  rechts D5 Achse vorher 0 0 0 0

Y Achse rechts D5 Achse nachher 0 0 0 0
Differenz unten 0 0 0 0 i 0 m /s2 |

WM820_20_A_WIAP_SBB_20180205_Teill_r2.xlsx Seite 2von 4
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WIAP MEMV WM 820_20 Messung bis 120 Positionen Vermessungen Vor und Nachher = 240 Messungen

Die Ideale Bauteil Analyse fiir den Spannungsabbau

X 21

‘WITAP MEMV® Diagramm

DI bis D5

Z Achse Stirnseite Z1 | 22 | 73 |7
Z Achse oben links D 1 Achse vorher 145 8.4 0 0
Z Achse oben links D1 Achse nachher 30 19.6 0 0
Differenz oben 155 | 11.2 0 0 2671 m /s2_ |
Z Achse oben links D2 Achse 6.3 12.9 0 0
Z Achse oben links D2 Achse 7 12 0 0
—_omerenzunen 0.7 | _-0.9 0 0 116 m /s2 |
Z Achse oben links D3 Achse 4.6 15.1 0 0
Z Achse oben links D3 Achse 52 9 0 0
Differenz unten 0.6 6.1 0 0 I 6.7 m /s2 |
Z Achse oben links D4 Achse 14 6.8 0 0
Z Achse oben links D4 Achse 35.8 6 0 0
Differenz unten 218 | -08 0 0 122.6 m/s2 |
Z Achse oben links D5 Achse 13 9.5 0 0
Z Achse oben links D5 Achse 125 9.5 0 0
Differenz unten -0.5 0 0 0 1 05 m /s2 |
[ZAchse Heckseite Z5 | 76 | 77 |28
Z Achse oben links D1 Achse vorher 0 0 0 0
Z Achse oben links D1 Achse nachher 0 0 0 0
~Differenz oben 0 0 0 0 | O m/s2 |
Z Achse oben links D2 Achse | 0 0 0 0
Z Achse oben links D2 Achse 0 0 0 0
DITETENZ Unen 0 0 0 0 1 O m /s2 |
Z Achse oben links D3 Achse 0 0 0 0
Z Achse oben links D3 Achse 0 0 0 0
Differenz unten 0 0 0 0 | 0 m /s2 |
Z Achse oben links D4 Achse 0 0 0 0
7 Achse oben links D4 Achse 0 0 0 0
Differenz unten 0 0 0 0 ] 0 m /s2_ |
Z Achse oben links D5 Achse 0 0 0 0
Z Achse oben links D5 Achse 0 0 0 0
Differenz unten 0 0 0 0 | 0 m /s2 |
Verdnderung Total D1 Achse 52.8 m /s2
Verianderung Total D2 Achse 19.9 m /s2
Verinderung Total D 3 Achse 37.4 m /s2
Veranderung Total D4 Achse 443 m /s2
Veranderung Total D5 Achse 6.7 m /s2
Total D1 D2 D3 D4 D5 161 m /s2
Total X Achs G Verschiebung (1 G=3.81 m/s2) 34.6 m /s2
Total Y Achse G Verschiebung (1 G=9.81 m/s2) 68.4 m /s2
Total Z Achse G Verschiebung (1 G=9.81 m/s2) 58.1 m /s2
Total Verdnderung X/Y/Z 161 m /s2

Stempel

Unterschrift

15 7= 1 ¥ [ ¢ o T RS

WM820_20_A_WIAP_SBB_20180205_Teill_r2.xlsx Seite 3von 4




WIAP MEMV WM 820_20 Messung bis 120 Positionen Vermessungen Vor und Nachher = 240 Messungen
Die Ideale Bauteil Analyse fiir den Spannungsabbau

X
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WIAP MEMV WM 820_20 Messung bis 120 Positionen Vermessungen Vor und Nachh
Die Ideale Bauteil Analyse fiir den Spannungsabbau

er = 240 Messungen
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MEMV_WM_850_20_A

WIAP MEMV® Diagramm 4D

Kunde Bruhin & Diethelm AG Stiickart/Name MC Base
Bestell Nr. 170606/ 170803 Zeichn. Nr.
Auftrags Nummer Material $355/5235
Datum 23.06.2017 Gewicht ca. 480kg
Achsrichtung RPM % Energie/ N Erreger Energie Erreger Typ
2D 5080 60 15052 7646,42 0Vv20
3D 5080 60 15052 7646,42 0ov20
4D 3970 60 15052 5975,64 0V20
< " =
c| 2 |2
z|2 e
o< x| T
c| @ wl @
g 2 -g 2D | 3D | 4D © *c‘ -g 2D | 3D | 4D
clol> R e
Sl &1 L |Grad|Grad|Grad 2 | |3 |Grad|Grad|Grad
m/s 2 m/s 2
xilolv]75])115]144 vilbLivi13,1117,71113
x1| o | N 110,3]16,6]15,2 vyi | LI NJ| 12 |13,6(152
x2l u| v}17,5|13,7] 16 vy2 |R| V] 11 8 |14,2
x2l ul N{20,1{23,1110,5 v2 | RIN}11,5] 11 114
x3lol vl 54 [429] 75 vz | L|Vv]62,7 {50 |28
x3l ol N 62 |70,7] 46 va | LI N8O |82 {303
xal Ul v] 13 ]85]166 va | R| Vv |77 62,6 345
x4l Ul N1 10 |15,3]11,7 y4 | R| N 98 98 34
xsl ol v]i177| 158} 22 vs | L|Vv] 23| 33 [124
x5| o | N | 2001 200|183 Y L ‘ Y R vys | LI NJ 35| 31|84
X6l Ul vy 10 9 |16,6 ~L- = ve | R]Vv}]139{125} 9,7
x6| U N| 12 |185]12,8 X O ve | RIN}11,9|157] 5
_‘—"—> l ZiLO z__g__o
x71 0ol v|i17,5] 17 {125 \ vzl L|lv] 68| 60| 14
x71] 0| NJ 20| 24 | 88 X—‘:J._> LU zZ AU vy7 | L| N|782| 83| 87
X8l U V va | R VY 45 |42,3] 17
X8l U| N X E vy8 | RI N} 50 | 54 7
r\? L \? R‘x
20| 3D | 4D 2D | 3D | 4D
zilo|l v]s8e6|55119:8 75 |RO| v 113,8|11,4f 9.2
ZilLtol N| 84| 9 16 725 (RO| Nj 18 | 15 4,9
Z2 10 | 13,1} 69 6 17 (11,4 32
22 18,21 10 | 73 26 24 | 25} 33,5
z3alwul v i 31 (301}11,7 Z7 |RU|j V| 12 11 22
Z3| WU N| 73 | 46 7 Z7 |IRU| N} 15 | 17 23
Z4 70,7162,3] 6,9 Z8
Z4 83,41 84 | 3,8 Z8
Operateur Sven & Jim Widmer Datum 23.06.2017
Document Numer WIAP MEMV 850-20A Create/Erstellt hp_iw
WIAP MEMV Rapport
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MEMV_WM_850_20_A

WIAP MEMV® Diagramm 3D

[XAchse | x1 | X2 I x3 | x4 | |
X Achse oben 0 Grad vorher 75 54 177 17.5
X Achse oben O Grad nachher 10,3 62 200 20
Differenz oben 2,8 8 23 2.5 r36:-5 m /52
X Achse unten 0 Grad vorher 175 13 10 17,5
X Achse unten 0 Grad nachher 20,1 10 12 20
Differenz unten 5 6 3 2 2.5 [10,I] m /s2
X Achse oben 45 Achse vorher 11.5 42,9 158 12,4
Y Achse oben 45 Achse nachher 16,6 70,7 200 24
Differenz oben 5.1 27,8 42 1116 [865] m /s2
X Achse unten 45 Achse vorher 17.5 42,9 9 0
X Achse unten 45 Achse nachher 20,1 8,5 18,5 0
Differenz unten 2,6 -34,4 9,5 0 [ 45,0 m /s2
X Achse oben 90 Achse vorher 14,4 7.5 22 125
X Achse oben 90 Achse nachher 19,2 4,6 18,3 8,8
Differenz oben 4,8 -2,9 3,7 2 115,1 m /s2
X Achse unten 90 Achse vorher 16 16,6 16,6 0
X Achse unten 90 Achse nachher 10,5 11,7 12,8 0
Differenz unten 5,5 -4,9 -3,8 0 {14,2 m /s2
1Y Achse 1 vi_ 1 Y2 |IRE] Y4
Y Achse links 0 Grad vorher 13,1 62,7 33 68
Y Achse links O Grad nachher 12 80 31 78,2
Differenz oben 4,1 17.3 -2 |102 , m /s2
Y Achse rechts 0 Achse vorher 11,3 28 12,4 14
Y Achse rechts 0 Achse nachher 15,2 30,3 9,4 8,7
Differenz unien 3,9 2,3 -3 5,3 [TZ5] m /s2
Y Achse links 45 Grad vorher 17.7 50 139 14
Y Achse links45 Grad nachher 13,6 82 11,9 50
Differenz oben 41 32 5 36 [7TETT m /s2
Y Achse  rechts 45 Achse vorher 8 62,6 12,5 i U
Y Achse rechts 45 Achse nachherl 11 98 157 7
Differenz unten 3 35,4 3,2 -10 [BTB6] m /s2
Y Achse linkls 90 Grad vorher 11,3 28 12,4 14
Shse lienks 90 Grad nachner 15,2 30,3 9,4 8,7
Differenz oben 3,9 2.3 -3 -5,3 {145 m /s2
Y Achse  rechts 90 Achse vorher 14,2 34,5 42,3 17
Achse  rechis 90 Achse nachher 11,4 34 54 7
Differenz unten 2.8 -0,5 11.7 -10 | 25 m /s2
ZA Z1 22 73| 74
7 Achse oben links 0 Grad vorher 8,6 31 13,8 12
7 Achse oben links O Grad nachher 8,4 73 18 15
Bifterenz oben 0.2 42 4,2 3 [384] m /s2
7 Achse oben links 45° 5,5 30,1 0 22
7 Achse oben finks ~ 45° 9 46 49 0
EE— ) (4L
35 159 49 23 : m /s2
Achse oben links 90 19,8 117 9,2 22
chse oben links  90° 16 7 4,9 23
Differenz unten 3,8 47 4,3 1 38 m /s2
Veranderung Total 0 Grad 2D 141] m /s2
Verinderung Total 45 Grad 3D 306 m /s2
Veranderung Total 90 Grad 4D 82,61 m /s2
Total O Grad 45 Grad 90 Grad 530 m /s2
Total X Achs G Verschiebung (1 G=9.81 m/s2) 209| m /s2
Total Y Achse G Verschiebung (1 G=9.81 m/s2) 210| m /s2
Total Z Achse G Verschiebung (1G=9.81 m/s2) 111 m /s2
Total Verinderung X /Y/Z 530 m /s2
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MEMV_WM_850_20_A

WIAP MEMV® Diagramm 4 D

Kunde Gebr. Meier AG Stlickart/Nam Stander flr Gritec
Bestell Nr. 4500124938 Zeichn. Nr.
Auftrags Nummer 416732-000020 / 1027247 Material
Datum 29.06.2017 Gewicht
Achsrichtung RPM % Energie/ N Erreger Energie Erreger Typ
2D 5090 40 15052 5107,65 0oVv20
3D 5090 15 15052 1915,37 0oVv20
4D 5080 25 15052 3186,01 0Vv20
< " <
c| Z ol 2
e ME:
o 3 B x| T
ci @ wnl @
© 8 g 2D | 3D | 4D o |2 -g 2D | 3D | 4D
2101 213>
Sl & | L |Grad|Grad|Grad S | | 2 |Grad|Grad|Grad
m/s 2 m/s 2
xil ol vi12,3] 84 {126 vi | L|Vv]i195]/11,4(134
x1lo| N} 12 | 871105 vyi | LI NJ19,6]11,1{12,6
X1t Ul v Y1 |R|V
X1l U | N Y1 | R|N
x2| ol v 13,7} 83| 13 vz | L VvIJ21,3 1123|114
2l ol NJ12,7] 94 11 y2 | LI Nf22 |13 |12
X2t Ul Vv Y2 | RV
X2t U N Y2 | RN
x3lolv})oe3| 16| 22 vz | L|Vv]ie7]| 19 | 14,7
x3l ol N| 87| 16 [20,2 Y L\\/Y R vy3 | LN} 17| 19 [154
X3l U |V - - Y3 |R{V
X3l U| N Y3 | R|N
<
xalolvias|43]63 v4 | L|V] 13 6 | 88
valol N} 39]142]21 va | LI Nj12,6| 64 3
X4t U | V Y4 | R|V
X4} UL N Y4 | R|N
2D | 3D | 4D 2D { 3D | 4D
7z1{tol v 1143} 43| 62 73 (RO} VvV }153} 11 8
71ltol N} 14 | 5373 73 |RO} N j151} 10 5,7
2l vy] 17 j115] 6 Z4 |RUJ V| 12 8 7,6
72lLtUf N 18 |11,4] 6,4 74 |RU| N} 14 | 83 6
Operateur Sven Widmer Datum 29.06.2017
Document Numer WIAP MEMV 850-20A Create/Erstellt hp_iw
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MEMV_WM_850_20_A

N

) v
WIAP MEMV® Diagramm 3D
[XAchse [ x| X2 [ x3 | xa| ]
X Achse oben 0 Grad vorher 12,3 13,7 9,3 4,3
X Achse oben 0 Grad nachher 12 127 8,7 3,9
Differenz oben 0,3 T -0,6 0,4 | Z,3 m /s2
X Achse unten 0 Grad vorher 0 0 0 4,3
X Achse unten 0 Grad nachher 0 0 0 3,9
Differenz unten 0 0 0 -0,4 | U4 m /s2
X Achse oben 45 Achse vorher 8,4 8,3 16 14,7
X Achse oben 45 Achse nachher 8,7 9,4 16 4,2
Differenz oben 0,3 11 0 -10,5 11,91 m /s2
X Achse unten 45 Achse vorher 0 8,3 0 0
X Achse unten 45 Achse nachher 0 0 0 0
Differenz unten 0 -8,3 0 0 | &> m /s2
X Achse oben 90 Achse vorher 12,6 13 22 6,3
X Achse oben 90 Achse nachher 10,5 11 20,2 2.1
Differenz oben 91 -2 BT 4,2 10,1} m /s2
X Achse unten 90 Achse vorher 0 0 0 0
X Achse unten 90 Achse nachher 0 0 0 0
Differenz unten 0 0 0 0 { U m /s2
Y _Achse _ 1 vyi | Y2 [ ys | vya
Y Achse links 0 Grad vorher 19,5 21,3 19 13
Y Achse links 0 Grad nachher 19,6 22 19 12,6
Differenz oben 0,1 0,7 0 0,4 | 1.2 m /s2
Y Achse rechts O Achse vorher 13,4 11,4 14,7 8,8
Y Achse rechts 0 Achse nachher 12,6 12 15,4 3
Differenz unten -0,8 0,6 0,7 -5,8 | 7.9 m /s2
Y Achse links 45 Grad vorher 11,4 123 0 8,8
¥ Achse links4b Grad nachher 111 13 0 0
Differenz oben 0,3 0.7 0 8.8 | 9.0 m /s2
Y Achse  rechts 45 Achse vorher 0 0 0 0
Y Achse  rechts 45 Achse nachher| 0 0 0 0
Differenz unten 0 0 0 0 [ m /s2
Y Achse linkls 90 Grad vorher 13,4 11,4 14,7 8,8
Achse Tienks 90 Grad nachher 12,6 12 15,4 3
Differenz oben -0,8 0,6 0,7 -5,8 7.9 m _/s2
Y Achse  rechts 90 Achse vorher 0 0 0 0
“hse — Techis 00 Achee nachher 0 0 0 0
Differenz unten 0 0 0 0 | 0 m /s2
Z Achse _ Z1 22 Z3 24
7 Achse oben links 0 Grad vorher 14,3 17 153 12
7 Achse oben links 0 Grad nachher 14 18 15;1 14
Differenz oben 0.3 1 0,2 2 | 3,9 m /s2
7 Achse oben links  45° 4,3 11.5 0 7,6
7 Achse oben links  45° 5.3 11,4 5,7 0
1 v J
DTErEnZ TN 1 -0.1 5.7 [ Ol m /s2
Achse oben links 90 6,2 6 8 7,6
Achse oben links  90° 7.3 6,4 5,7 6
Differenz unten 11 0,4 2.3 1,6 4 m /s2
Veranderung Total 0 Grad 2D 15,3] m /s2
Veranderung Total 45 Grad 3D 428 m /s2
Verinderung Total 90 Grad 4D 23,41 m /s2
Total O Grad 45 Grad 90 Grad 81,5 m /s2
Total X Achs G Verschiebung (1 G=9.81 m/s2) 33 m /s2
Total Y Achse G Verschiebung (1 G=9.81 m/s2) 26,81 m /s2
Total Z Achse G Verschiebung (1G=9.81 m/s2) 21,7| m /s2
Total Verdnderung X /Y/Z 81,5| m /s2

WIAP MEMV Rapport

WM820_20~A_Meier_170629_Tei|1_r2 Seite 2von 6



WIAP MEMV® Diagramm 2016 3D
Werktslick Name ; WS07 RHS Rohr Dimension 250x350x12x8000
Werkstiick Gewicht 1200 kg | Excenter jEntspannusnanlagen Typ l Wiap LC20
RPM Stufe Energie/ N Erreger Energie % /N
Drehzahl 0 Grad 4300 % 2.22N 6688 40 2675
Drehzahl 3. Achse 3260 40 1,25N 3782 40 1504
z z
3|8 IAE
c| 2 cl|l2
I|2 7|2
2 = Anlage |Anlage :C’ = Anlage |Anlage
@ & 'g 0 45/90 @ g ‘g 0 45/90
|l O > 2 |9|>
26| L] Grad Grad S 1814 Grad Grad
m/2s m s/2
X|]O0|V 9,8 41,1 Y LIV 71,1 7,8
X1 O N 10,4 42,7 Y LN 76,3 58
XUV 4,5 49,7 Y |R}V
XIUJ|N 4,6 47,4 Y RIN
X110}V 9,3 48,5 Y L V 68,8 7,1
X] O} N 5,8 50,2 Y L N 73,7 8,7
Xfujpv 3,7 43,9 Y R V
Xl U|N 3.5 43,1 Y R N
X{fo|Vv 2,3 30,3 Y L{V 46,9 51
X O|N 2,2 31,6 Y |L|N 51 4,5
Xtujlv 4,4 34,6 Y RIV
XIU|N 1,9 36,8 Y R|N
X0}V 5,2 29,4 Y LV 41,6 3,7
X]O| N 6 30 Y L|N 43,8 4,7
X|Uu|vV 4 24 Y |R}V
X|U|N 4,9 26,7 Y |R|IN
Z|Lo| V 12,8 6,8 Z |RO}V
Z|LO| N 7,7 3,5 Z |RO| N
Z YA
z Z
ZiLWjVv 11,8 6,4 Z |RUIV
ZILW| N 16,4 2,6 Z {RUI N
z z
4 Z

WIAP MEMV Rapport Seite 1von 5 MEMV_Diagramm_Promot_r19_WS07




WIAP MEMV® Diagramm 2016 3D

| X Achse |
X Achse oben 0 Grad vorher 9,8 9,3 2,31 5,2
X Achse oben 0 Grad nachher 10,4 5,8 2,2 6
Differenz oben | | 0,6 35  -0,1] 0,8 [
X Achse unten O Grad vorher 4,5 3,7 4,4 4
X Achse unten 0 Grad nachher 4,6 3,5 1,91 4,9
Differenz unten 0,1 -0,2 -2,51 0,9 37
X Achse oben 3. Achse vorher 41,1 48,5 30,3| 29,4
X Achse oben 3. Achse nachher 42,7 50,2 31,6) 30
Differenz oben 1,6 1.7 1,3] 0,6 l 5,2
X Achse unten 3 Achse vorher 49,7 43,9 34,6 24
X Achse unten 3. Achse nachher 47,4 43,1 36,8] 26,7
Differenz unten -2,3 -0,8 2,21 2,7 I 8
| Y Achse |
Y Achse oben 0 Grad vorher 71,1 46,9 46,9 41,6
Y Achse oben 0 Grad nachher 76,3 73,7 511 43,8
Differenz oben l 5,2 26,8 41f 2,2 38,3
Y Achse 3. Achse vorher 7,8 7,1 5,1{ 3,7
Y Achse 3. Achse nachher 5,8 8,7 45| 4,7
Differenz unten -2 1,6 0,61 1
5,2
| Z Achse l
Z Achse oben 0 Grad vorher 12,8 11,8 0] 0
XZAchse oben 0 Grad nachher 7,7 16,4 of 0O
Differenz oben -5,1 4,6 0f O 9,7
Z Achse 3. Achse vorher]| 6,8 6,4 of 0
Z Achse 3. Achse nachher 3.5 2,6 0 O
Differenz unten -3,3 -3,8 0f O
7,1
Veranderung Total 0 Grad 56,7 Im s/2
Veranderung Total 3. Achse 24 Im s/2
Total Veranderung 80,7 fm s/2
Total Anzahl Messpunkte | 20
Vermessen an diesem Werkstiick 8xX 14 xY [2 xZ | 14

WIAP MEMV Rapport Seite 2 von 5 MEMV_Diagramm_Promot_r19_WS07
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MEMV_WM_850_20 Kunde: S+C Schmidt + Clemenc 09.06.2017
® o
WIAP MEMV® Diagramm 2016 4D
Werkst. Name : 4/2 XCenter Inimensior 600/510
Werkstiick Gewicht stufe |Entspannungsaniage Typ | Wiap LC20
RPM % Energie/ N Erreger Energie % /N
2D 5000 75 6800 5666,67
3D 5000 75 6800 5666,666667
4D 5000 75 6800 5666,666667
2|3 £18
c| 2 ol 2
-T? % =
S i 41z
c 3] 7 (3]
ol 8| €| 20|3D]4D Li€| 20 30| 4D
v o = o
£l Q1= p i =4
31 S| L |Grad|Grad Grad| | u | 1 | Grad|Grad] Grad
m/2s m s/2
xil ol v1i158] 7,9 10,1 Ll vi]i315]|224 12,4
x1l o | N]15,9] 81 9,7 LINT31,2| 21 | 131
Xituijv RV
X1l U} N R|N
x2lolv}78]68 7 L!lvii4s |84 |78
X2l Ol N} 87 7 6,7 L | Nj12 8,6 |7,6
X2l Ul VvV RV
X2l U| N R{N
x3slolv]es5]|55 4,5 Llv}is4a] 85 6,8
x3l Ol N} 69156 3,7 LINJ13,4{ 84| 65
X3l U Vv RV
X3l U N RIN
xal 0| v]119] 54 2,4 Llviz79]171 5,1
¥4l 0| N 12,3158 2,3 LI NY27,7] 16 5,5
X4l U Vv R|V
X4l U N R{N
2d | 3D | 4D 2D | 3D 4D
71l ol v 127,1116,5 7,2 RO| V 6 3,4 2,1
zilto!l N }28,7] 14,8 5,5 RO| N} 571 36 1,6
22wl vi1a5] 93 1,3 74 |RU| v }21,2]10,9 51
721l N Y146] 87 2,5 74 |RU{ N [21,4] 83 6,5

Gemiss Art. 2 lit. d des Bundesgesetzes {iber das Urheberrecht (SR 231.1) unser geistiges Eigentum und darf ohne
unsere Einwilligung weder kopiert, vervielfaitigt, weitergegeben werden.
WIAP MEMV Rapport Seite 1von 6 WM820_20_S+C_20170609__Teil2_r3
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MEMV__WM_‘SSO_ZO Kunde: S+C Schmidt + Clemenc 09.06.2017
WIAP MEMV® Diagramm 2016 3D
[EECEE X1 X5 1T X4]
X Achse oben 0 Grad vorher 15,8 7,8 6,5 11,9
X Achse oben O Grad nachher 15,9 8,7 6,9 123
Differenz oben 0,1 0,9 0,4 0,4 rl ;O
X Achse unten 0 Grad vorher 0 0 0 11,9
X Achse unten 0 Grad nachher 0 0 0 12,3
Differenz unten 0 0 0 0,4 U,4
X Achse oben 45 Achse vorher 7,9 6,8 5D 6,8
Y Achse oben 45 Achse nachher 8,1 7 5,6 5,8
Differenz oben 0.2 0,2 0,1 -1 I 4
X Achse unten 45 Achse vorher 0 6,8 0 0
X Achse unten 45 Achse nachher 0 0 0 0
Differenz unten 0 -6,8 0 0 | E,B
X Achse oben 90 Achse vorher 10,1 7 4,5 2,4
X Achse oben 90 Achse nachher 9,7 6,7 3,7 2.3
Differenz oben -0,4 -0,3 -0,8 {-0,1 l z'é
X Achse unten 90 Achse vorher 0 0 0 0
X Achse unten 90 Achse nachher 0 0 0 0
Differenz unten 0 0 0 0 I 0
— Y ACISE 1 vy1 1 Y2 [ Y3 _1Y4 1
Y Achse links 0 Grad vorher 31,5 11,4 8,5 27.9
Y Achse links 0 Grad nachher 31,1 12 8,4 20
Differenz oben -0.4 0.6 -0.1 -0,2 | T3
Y Achse  rechts 0 Achse vorher 12,4 79 6,8 5:4
v Achse  rechis 0 Achse nachher 13,1 7.6 6,5 55
Differenz unten 0,7 -0,3 -03 |1 04 ‘ I"
Y Achse links 45 Grad vorher 22 .4 8,4 0 5.1
Y Achse links45 Grad nachher 21 8,6 0 0
Differenz oben 1.4 0.2 0 -5.1 l B,/
Y Achse  rechts 45 Achse vorher 0 0 0 0
Y Achse  rechts 45 Achse nachher 0 0 0 0
Differenz unten 0 0 0 0
Y Achse linkis 90 Grad vorher 12,4 7.9 6.8 51
Achse Tienks 90 Grad nachner 13,1 7.6 6.5 55
Differenz oben 0.7 -0.3 -0.3 0.4 I 1.7
Y Achse . recnts 90 Achse vorher 0 0 0 0
chse  rechts 90 Acnse nachher 0 0 0 0
Differenz unten 0 0 0 0 I 0
Z ACHSE Z1 Z2 Z3 Z4
7 Achse oben links 0 Grad vorher 27 1 14,5 6 21,2
5 Achse oben links 0 Grad nachher 28,7 146 5.1 21,4
“Difierenz oben 1.6 0.1 -0.3 0.2 l 22
Z Achse oben links  45° 16,5 9,3 0 bl
7 Achse oben links  45° 14,8 8,7 1.6 0
Difterenz unten A -0.6 1.6 6.5 I 0.2
= Rchse oben INks 50" 7.2 1.3 2.1 5.4
T Rchse oben NNKS 8o 55 25 1,6 6,5
Differenz unten 17 19 05 | 14 3
Veranderung Total 0 Grad 7,4 m s/2
Veranderung Total 45 Grad 25,4 m s/2
Veranderung Total 90 Achse 8,1 m s/2
Total O Grad 45 Grad 90 Grad 40,9 m s/2
Total X Verschiebung 12,1 m s/2
Total Y Verschiebung 11,4 m s/2
Total Z Verschiebung 17,4 m s/2
Total Veranderung X /Y/Z 40,9 m s/2
Total Anzahl Messpunkte
Vermessen an diesem Werkstiick

Gemass Art. 2 lit. d des Bundesgesetzes lber das Urheberrecht (SR 231.1) unser geistiges Eigentum und darf ohne

unsere Einwilligung weder kopiert, vervielfaltigt, weitergegeben werden.
WIAP MEMV Rapport Seite 2 von 6 WM820_20_S+C_20170609_Tei12_r3



